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CHEGAB - Chefia de Gabinete
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CG - Oficio Camara

PREFEITURA D
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Protocolo 5.673/2022 VX casiing

Oficio 300/2022: a aquiescéncia de Vossa Exceléncia, nos termos do art. 63 da Lei Organica Municipal, o Projeto Substitutivo ao Projeto de Lei encaminhado

através da Mensagem n° 049/2022, que disp&e sobre a criagdo do cargo de Professor Docente A-1 e do reenquadramento do cargo de Auxiliar de Creche,

alterando a Lei 972/2005, aprovado por esta Casa Legislativa.

Este documento foi assinado digitalmente.
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